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Dans le cadre des cordées de la réussite en 
partenariat avec l'école Polytech de Nice 
Sophia nous avons fait l'acquisition d'un robot 
Poppy. Ce robot est utilisé par la compagnie 
de danse contemporaine Shonen. Pour la 
pièce School of Moon qui est une métaphore 
d’une posthumanité en éveil, d’une 
communauté troublante 
appelant les corps. Sur la scène 
sacralisée, les enfants et les robots qui 
dessinent et qui dansent évoquent ce geste 
créateur: représenter l’homme.
Pour cette création ils souhaitent 
modifier l'avant-bras du robot 
afin d'ajouter un poignet à 2 degrès de liberté 
pour que le robot devienne également 
marimbiste. De plus il faudra prévoir 
l'interchangeabilité rapide avec le poignet 
d'origine. Le tout dans le volume initial.
Ce travail sera mené par trois élèves de 
terminale STI2D itec.
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mailto:prof.mwendling@gmail.com
http://www.cordeesdelareussite.fr/
http://www.polytechnice.fr/
https://www.poppy-project.org/?lang=fr
http://shonen.info/
http://shonen.info/schoolofmoon/
https://forum.poppy-project.org/t/danse-contemporaine-school-of-moon/1567
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